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Zweistufige Planetengetriebe
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Bild 7.11-2: Prinzipdarstellungen und Schwingungsmodelle einfacher zweistufiger Planeten-
getriebe mit 1 und 3 Planeten; Kennzeichnung der positiven Drehrichtungen

der jeweiligen Getriebeglieder

Zur Aufstellung der Bewegungsgleichung nach LAGRANGE miissen zunachst die
kinetische und potentielle Energie bestimmt werden:
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